ry

Treti sobotni miniseminar
na tema

umeleé bytosti a pocitacoveé hry

se kona: 11.3. od 13.30 h. |

v budové Matematicko-fyzikalni fakulty ;
na Malostranském namésti 25

v poslucharné S4 Program:
(konec cca v 18.30 h.)1

13:30 Rizeni autonomniho robota
Pavel Jiroutek, MFF UK

15:00 Enaktivni koutek

Enaktivni paradigma

v umélé inteligenci
Jan Burian, VSE

Modelovani interakce konekcionistického agenta s prostfedim
Matéj Hoffmann, MFF UK

IVE — ,Inteligentni virtualni prostfedi“ stokrat jinak
(tentokrat enaktivné — presentace aplikace)
Cyril Brom, MFF UK

17:30 New media studies

(pfednaska a diskuse)
Denisa Kera, Petra Jedlic¢kova, FF UK

! Program se jeité mize zménit. Podrobné informace o prednaskéach jsou k nalezeni na: http://ksvi.mff.cuni.cz/~brom/seminar.html.
Obcerstveni o prestavkach podavame z vlastnich zasob. To jest kdo si pfinese své zasoby, mize si je také snist.




Pavel Jiroutek (MFF UK) Rizeni autonomniho robota — predndska

Prednaska se zabyva navrhem a implementaci evolu¢niho systému pro fizeni autonomniho mobilniho robota. Tento systém by mu mél umoziovat adaptaci na
ttidu uloh, kterou lze srovnatelné definovat i pro skutecného zivocicha, jenz je rovnéz schopen se lohy z této tfidy naucit. Pro tyto ucely jsou vyuzity
vysledky realnych pokust s u¢enim laboratornich potkani. Systém pro fizeni robota vychdzi z kombinaci metod mobilni robotiky a umélé inteligence.
Adaptabilni ¢ast jeho fizeni je zaloZena na principu genetickych algoritmil a neuronovych siti. Kromé riznych aspektti jednotlivych prvkl systému, vlastniho
Fizeni robota a jeho realizace, jsou zde rozebrany i dalsi nutné komponenty testovaciho prostiedi, ve kterém lze provadet evoluéni experimenty s realnymi
roboty. Soucasti prednasky jsou i vysledky praktickych experimentli s vytvofenym systémem a jejich porovnani s vysledky realnych testd s potkany na
podobnych tlohach.

Denisa Kera, Petra Jedlickova, FF UK Studium novych médii — prednaska a diskuse

Studium novych médii na FF UK vzniklo jako odpovéd’ na vyzvu, kterou pfedstavuje nutnost mezioborového dialogu mezi humanitnimi a technickymi
védami v souc¢asném svété. Nabizi riizné podoby tohoto dialogu od filozofickych reflexi na védu a technologie, po politické a sociologické vyzkumy a
programy az k uméleckym experimentim. Nové informacni technologie hraji navic stale vétsi roli v samotném vyzkumu a vyuce humanitnich véd. Nove
akreditované studium se proto od roku 2005 snaZi tento vyvoj aktivné podporovat a reflektovat jeho rtizné podoby.

V prednasce bude obor pfedstaven a v nasledné diskusi se pokusime zjistit, ¢im by mohl byt zajimavy pro studenty MFF UK a naopak — ¢im by studenti MFF
UK mohli k rozvijeni oboru pfispét.



Enaktivni koutek:

Vedle klasického pojeti kognice (to je procesu poznavani) jako operaci se symboly a pozd€jsiho konekcionistického paradigmatu se od 80. let 20. stoleti
pomalu prosazuje i tzv. enaktivni piistup. Enaktivni pfistup byl inspirovan zejména vyzkumem v bunécné biologii, neurobiologii a ekosystémové biologii.
Podle jednoho z jeho zakladatelti, Francisca Varely, spociva enaktivni kognice neboli enakce na dvou metodickych ptedpokladech. Za prvé je kognice
chapana jako cyklicky proces, ve kterém je pfijimani podnétil z prostfedi nerozlu¢né spjato s aktivni odpovédi kognitivniho agenta. Za druhé, proto aby tento
cyklicky proces mohl probihat, musi byt agent vybaven télem, které mu umoznuje interagovat s prostiedim. Enakce je pak takova samoorganizacni interakce
agenta s prostfedim, kterd vede k udrzeni jeho integrity. Enaktivni agent je nucen neustale reagovat na zmény prostiedi, aby udrzel svoji integritu a zdroven
svymi akcemi toto prostfedi méni. Proto je mozné enakci chapat jako proces hledani optimalniho feSeni neustale se ménicich problémt; jde o tzv. evoluci s
otevienym koncem.

I dalsi znami védci jako napt. robotik Rodney Brooks ¢i teoreticky biolog Stuart Kaufmann kladou dtraz na vztah mezi télem a prostiedim a na postupné
samoorganizujici se ustaveni jejich interakce, kterou lze chapat jako kognici. Vareltiv enaktivni pfistup si vSak klade i ambice filosofické, zejména feseni
problému vztahu mysli a téla.

Jan Burian (VSE) Enaktivni paradigma v umélé inteligenci — prednaska

Prednaska podava tivod k enaktivnimu paradigmatu. Budou rovnéz vysvétleny pojmy symbolické a konekcionistické umélé inteligence.

Matéj Hoffmann (MFF UK) Modelovani interakce konekcionistického agenta s prostiedim — presentace

Prezentace navazuje na pfednasku o a enaktivnim pfistupu a zabyva se implementaci konceptiit Maturany a Varely (autopoiesis, structural coupling,
zjednévani) na jednoduchém agentovi fizeném neuronovou siti, ktery je v interakci s virtualnim prostfedim. Budou srovnany nékteré architektury
neuronovych siti fidicich agenta a metody jejich vyvoje (evoluce/uceni) z hlediska schopnosti agenti a jejich interakce s prostiedim. Zamyslime se nad tim, do
jaké miry jsou dané modely biologicky plausibilni a do jaké miry bylo fizeni agenta ur¢eno navrhafem — zvendi.

Cyril Brom, MFF UK 1IVE — inteligentni virtualni prostiedi — stokrat jinak. Tentokrat enaktivné — presentace aplikace

IVE je dokonceny softwarovy projekt modelujici rozsahly virtualni svét plny hospod a hornikii. Architektura svéta stavi na
ttech principech: Bratmanové teorii praktického rozhodovani (BDI), percepcni teorii psychologa Gibsona (afordance) a
technice automatického zjednoduSovani simulace v mistech, kde se v dany okamzik nic zajimavého nedéje (level-of-detail pro
umélou inteligenci). V presentaci bude projekt pfedstaven, budou osvétleny principy, na nichz stavi, a bude pfednesena uvaha
o tom, Ze architekturu virtualniho svéta je mozné chapat jako symbolicko-enaktivni.




